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Figura 1. Planejamento de Vias.

E importante ressaltar que, na existéncia de areas com restricdo, o levantamento
podera ndo ocorrer ou mesmo sofrer atrasos devide a dificuldades de acesso. Locais
como condominios ou bairros com acesso controlado, por exemplo, podem oferecer tal
condicdo. Dos locais de dificil acesso, podem ser incluidos ainda, aqueles que oferegam

riscos de seguranga ou ainda aqueles cujas vias ndo oferecam condigdes de trafego.

A mobilizacio para o local de levantamento ocorreu no dia 04 de novembro de 2024,
tendo ocorrido sem eventos adversos. O ponto fixo utilizado como base para o
levantamento GNSS nc modo relativo estatico, foi estabelecido como sendo a estagao
SPC1, instalada Cidade Universitaria da Unicamp em Campinas-SP, pertencente a Rede

Brasileira de Monitoramento Continuo (RBMC) do IBGE, conforme a imagem ilustrativa

(Figura 2).



“ONSORCIO MOGIANO

Figura 2: llustracdo da Base RBMC.

Para este frabalho, a hase GNSS deve ser implantada em local aberto para que se
evitem efeitos indesejaveis no sinal como: multicaminhamento ou mesmo a atenuagéo do
sinal recebido. Ela deve sempre entrar em operagdo 10 minutos antes do equipamento
montado sobre o veiculo assim como deve ser desligada somente apds o encerramento
das operagdes com o equipamento, assim, garantindo ambiguidade no sinal. Sabendo
que as estagbes da RBMC satisfazem as condigdes supracitadas para o levantamento
estatico que apoia o Mapeamento Mével Terrestre, operando 24 horas por dia por dia e
365 dias por ano, prosseguiu-se para a montagem do equipamento sobre o veicllo Jeep

Renegade, conforme a Figura 3.

Figura 3. Veiculo do Mapeamento Mdvel Terrestre 360°



10 MOGIANO

Ainda no dia 04 de novembro de 2024, o sistema de Mapeamento maovel teve sua
Preparacao e montagem finalizadas. Neste mesmo dia iniciaram-se sessdes de
calibragdo do equipamento quanio & sua operagio e carga de trabalho. Em seguida,
iniciou-se a operagdo do sistema de mapeamento movel e execucao do mapeamento

movel terrestre do municipio.

Ressalta-se que durante a execucdo dos trabalhos &€ muito comum (e até mesmo

esperado} a ocorréncias de locais que:

* N&o sejam acessiveis:
* Na&o estivessem no planejamento (geralmente quando s&o recentes).

As operacbes foram inicialmente previstas para ocorrer ao longo de 20 dias de
campanha, cujas missdes deveriam ter, em média, 35 km. O espacamento entre imagens
foi programado para 3 metros entre as fmagens subsequentes. A fim de manter a clareza
€ reduzir redundancias desnecessarias. as coletas foram realizadas por trechos bem

definidos e controlados pelo operador do sistema de mapeamento maével.

Para garantir a qualidade na producao destes dados, todo o processo &
acompanhado com o apoio de checklists de execugdo com mais de 120 itens (Figura 4),
que cuidam desde procedimentos relacionados ao veiculo até o controle de qualidade

das imagens processadas



Figura 3. Checklist de execucdio.

Para os servicos de alta precis3o e acuracia no mapeamento movel, é recomendado
que a linha de base formada entre a estagdo-base e a antena GNSS do receptor do
equipamento de Mapeamento Mével (Rover), ndo ultrapasse 100 km. Uma vez utilizando
a estagdo RBMC SPC1, foi possivel a completa abrangéncia da area de interesse com
uma linha de base maxima inferior a 55 km. A Figura 5 apresenta uma ilustracao do raio

de 55 km a partir da base GNSS.
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Figura 4. Raio de 55 km a partir da Base GNSS.

O levantamento do mapeamento movel foi iniciado seguindo-se o planejamento
inicial e os roteiros de execugao. Em toda miss&o devem ser verificados diversos itens de
inspecdo antes de cada coleta, sendo que os equipamentos se dividem entre o core do
sistema de mapeamento mével (camera, receptor GNSS embarcado (rover), IMU etc.),

veiculo e base GNS.

Dist. Mapeada

(km)




0 MOGIANO

Missdo Dist. Mapeada

(km)

Tabela 1: Resumo das missdes in Loco.

A area de abrangéncia e vias mapeadas em cada misséo, podem ser visualizadas

clicando aqui ou acessando o link abaixo:

https://mogimirim.geopixel.com.br/panoramic/missoes mogimirim_ pdf

Ap6s a coleta, processamento e validagéo da estrutura dos dados do mapeamento
movel terrestre, tem-se as imagens 360° que fazem parte do produto entregavel. Estas
imagens sdo organizadas e parametrizadas a fim de facilitar a navegacao, edigéo e

controle de qualidade.

Assim, foram selecionadas as imagens que continham as caracteristicas desejaveis
para o projeto. Nesta etapa foram selecionadas as imagens contidas na area de interesse
e, também, foram retirados os trechos redundantes previamente identificados, a fim de

facilitar a navegagéo para os usudrios finais.

As imagens selecionadas para o entregavel final passaram por duas fases de
controle de qualidade, sendo a primeira voltada a garantia da qualidade da execugao
frente ao planejamento (execugdo, €Xcesso € omissao) e o controle de qualidade

amostral, que confere a qualidade do produto em termos de qualidade de imagem.

O controle de qualidade amostral pode produzir apontamentos que, na eventualidade
de correcdes ou complementacdes detectadas, deve designar novas missbes de campo

para suprir tais apontamentos. Neste sentido, foram verificados diversos itens de
gualidade, como:
¢ Qualidade posicional das fotos panoramicas. extraidas a partir da

determinacio da trajetéria do sistema de mapeamento movel;

« Espagamento entre fotos subsequentes;



